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Entwicklung eines automatisierten
Verladesystems mit Fahrerlosen Flurforderzeugen
zur Be- und Entladung von Guterwaggons
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Offnung des Kombinierten Verkehrs fur
Paletten, Gitterboxen und standardisierte
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Umsetzung der Projektidee
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Autonome Lokalisation

| Stssemiar der Autonome Lokalisierung anhand der
Ffrdflr_'”'“a“vf » Umgebungskonturen innerhalb des
LIntelligente Logisti

iVr\T/]ir(tss.Lc]:tk(ierl;‘t!\r/]grkehr“ Lad e rau m S

Lokalisierung anhand von kinstlichen und
. naturlichen Landmarken in der Verladezone
Zentrale Projektidee

7 Projektumsetzung Umschalten zwischen den Lokalisierungsmodi

[ ] Endergebnisse

[] Projektziel

[] Erkenntnisse und

Schlussfolgerungen .

AutoVer




Autonome Navigation

Dynamische Berechnung eines kollisionsfreien
R Fahrwegs zum Aufnehmen bzw. Absetzen
Hntelligente Logisl - . .

im Gilter- und einer Ladeeinheit

Wirtschaftsverkehr*

1. Statusseminar der
Forderinitiative

L1 Projektziel

[ 1 Zentrale Projektidee

["] Projektumsetzung

L] Endergebnisse a-)

[] Erkenntnisse und
Schlussfolgerungen

b)
AutoVer

Seite 8



1. Statusseminar der
Forderinitiative

»Intelligente Logistik

im Guter- und
Wirtschaftsverkehr*

L] Projektziel

[] Zentrale Projektidee
["] Projektumsetzung
[ ] Endergebnisse

[ Erkenntnisse und
Schlussfolgerungen

AutoVer L

Systemubersicht

Umgebungs-
beschreibung

A

Sensoren

Ly

Zentrale
Steuerung

Lokalisation

v

v

Ladeeinheiten-
erkennung

Hindernis-
erkennung

Zielvorgabe

¥

A 4

Navigation

i

Fahrweg-
regelung




Entwicklungsfahrzeuge
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Zentrale Projekterkenntnisse, Schluss-
folgerungen und Uberfuihrung in die Praxis
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