
Abschlussveranstaltung
der Förderinitiative

„Intelligente Logistik 
im Güter- und 
Wirtschaftsverkehr“

Berlin,
20. & 21. September 2011

ClusterzuordnungLaufzeit

Automatisiertes Be- und Entladen von 
Güterwaggons

Innovative IuK-Technologien01.03.2008 bis 28.02.2011
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Projektziel

1. Statusseminar der 
Förderinitiative

„Intelligente Logistik 
im Güter- und 
Wirtschaftsverkehr“

Zentrale Projektidee

Projektumsetzung

Endergebnisse

Erkenntnisse und
Schlussfolgerungen

Projektziel

Projektziel�

Entwicklung eines automatisierten 
Verladesystems mit Fahrerlosen Flurförderzeugen 
zur Be- und Entladung von Güterwaggons
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Zentrale Projektidee

� Öffnung des Kombinierten Verkehrs für 
Paletten, Gitterboxen und standardisierte 
Gestelle

� Erschließung von Transportaufkommen für 
den Bahn-Direktversand
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Vorteile des FTS-Verladesystems

� Vollautomatisiert
� Zeitunabhängig
� Geringe Personalkosten
� Hohe Verladungsqualität
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Umsetzung der Projektidee

� Hohe Anzahl beteiligter Ladehilfsmittel

� Hohe Anzahl beteiligter Güterwaggons

Autonome Ladeeinheitenerkennung

Autonome Navigation in Güterwaggons

Autonome Lokalisation in Güterwaggons
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Autonome Ladeeinheitenerkennung

� Erfassung des Fahrzeugvorfelds mit 
Laserscanner

� Bestimmung von Entfernung und Orientierung 
von Ladehilfsmitteln im Sichtfeld
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Autonome Lokalisation

� Autonome Lokalisierung anhand der 
Umgebungskonturen innerhalb des 
Laderaums

� Lokalisierung anhand von künstlichen und 
natürlichen Landmarken in der Verladezone

� Umschalten zwischen den Lokalisierungsmodi



Seite 8

Projektziel

1. Statusseminar der 
Förderinitiative

„Intelligente Logistik 
im Güter- und 
Wirtschaftsverkehr“

Zentrale Projektidee

Projektumsetzung

Endergebnisse

Erkenntnisse und
Schlussfolgerungen

Projektumsetzung�

Autonome Navigation

� Dynamische Berechnung eines kollisionsfreien 
Fahrwegs zum Aufnehmen bzw. Absetzen 
einer Ladeeinheit

a)

b)
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Systemübersicht

Umgebungs-
beschreibung

Sensoren

Hindernis-
erkennung

Lokalisation

NavigationZielvorgabe

Fahrweg-
regelung

Ladeeinheiten-
erkennung

Zentrale 
Steuerung
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Entwicklungsfahrzeuge

� Labor-Demonstrator

� Industrie-Demonstrator
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�

Zentrale Projekterkenntnisse, Schluss-
folgerungen und Überführung in die Praxis

� Entwicklung eines Verfahrens für die 
autonome Erkennung von Ladeeinheiten

� Umsetzung einer autonomen Lokalisation
� Autonome Navigation des Systems mittels 

Bahnplanung und -regelung
� Entwicklungsfahrzeuge zur Prozess-

verifizierung
� Demonstration einer freien, automatisierten 

Be- und Entladung von Güterwaggons mit 
palettierten Gütern


